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Linksammlung zur Offentlichkeitsarbeit im Projekt AutoMap

mFUND-Projekt AutoMap - Entwicklung eines robusten Positionierungssystems fiir autonome Fahrzeuge
Forderkennzeichen: 01F2256A | Stand: 12. Mai 2026

Sehr geehrte Damen und Herren,

im Rahmen der abschlieRenden Dokumentation des mFUND-Projekts AutoMap iibermitteln wir lhnen nachfolgend die bisherige Linksammlung zur Offentlichkeitsarbeit.
Die Ubersicht umfasst offentlich zugéngliche Online-Beitrage, Projekt- und Repositoriumsseiten, Datenschutzinformationen, Hinweise auf Messkampagnen,
Datensatzbeschreibungen sowie wissenschaftliche Veroffentlichungen, Uber die das Projekt AutoMap nach auflen sichtbar gemacht wurde. Die Eintrage sind
alphabetisch nach Bezeichnung sortiert und in deutscher Sprache vereinheitlicht.

Ubersicht der 6ffentlich zuginglichen Links

Nr. Bezeichnung Kategorie Link Kurzbeschreibung
1 AutoMap-Datensatz (Leibniz Universitat | Datenrepository https://data.uni-hannover.de/dataset/ Offentlich bereitgestellter
Hannover) automap-dataset Projektdatensatz im

Forschungsdatenrepositorium der
Leibniz Universitat Hannover.

2 Bekanntmachung der ersten News / Messkampagne https://www.gih.uni-hannover.de/institut/ Offentliche Ankiindigung und
Messkampagne gktug"fS/akftue"es'd?ta"aﬁs'lftht/“fWS/beL”n' Information zur ersten Datenerfassung
er-datenerfassung-im-projekt-automap- ; ;
am-16-september-2024 17 (HTE)E ARl
3 Bekanntmachung der zweiten News / Messkampagne https://www.gih.uni-hannover.de/en/institut/ Offentliche Ankiindigung und
Messkampagne aktuelles/news/measurement-campaign-for- | |nformation zur zweiten Messkampagne
the-automap-project-11-to-13-march-18- in Hannover-Nordstadt.

to-20-march-and-31-march-to-2-april-2025-
hannover-nordstadt

4 Datenschutzinformation zum Projekt Datenschutz https://www.gih.uni-hannover.de/forschung/ | Offentliche Datenschutzinformation zu
AutoMap forschungsprojekte/automap-datenschutz den im Projekt erhobenen Messdaten.
5 GeoWerkstatt - Projekt des Monats Offentlichkeitsarbeit / Transfer https://www.fbg.uni-hannover.de/studium/ Allgemeinverstandlicher Beitrag der
September 2024 studienangebot-der-fakultaet/geodaesie-und- | GeoWerkstatt zur Darstellung des
geoinformatik/geowerkstatt/geowerkstatt- Projekts AutoMap
projekt-des-monats-september-2024 '
6 Institut / LUH - Projektseite AutoMap Projektwebseite https://www.gih.uni-hannover.de/forschuna/ Projektbeschreibung auf der Webseite
abgeschlossene-forschungsprojekte/ des Geodatischen Instituts der Leibniz
forschungsprojekte-detailansicht- Universitat Hannover.

abgeschlossen/projects/automap-
entwicklung-eines-robusten-
positionierungssystems-fuer-autonome-
fahrzeuge-auf-der-grundlage-erfasster-
umgebungsinformationen-und-gnss-imu-
daten
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https://www.gih.uni-hannover.de/institut/aktuelles/aktuelles-detailansicht/news/beginn-der-datenerfassung-im-projekt-automap-am-16-september-2024
https://www.gih.uni-hannover.de/institut/aktuelles/aktuelles-detailansicht/news/beginn-der-datenerfassung-im-projekt-automap-am-16-september-2024
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Nr. Bezeichnung Kategorie Link Kurzbeschreibung
7 Leibniz Universitat Hannover - Online- Universitare Offentlichkeitsarbeit https://www.uni-hannover.de/en/universitaet/ | Universitarer Online-Beitrag zur
Aktuell aktuelles/online-aktuell/details/news/ Sichtbarmachung des Projekts

automap—soII—praez_lse—posmonlerung—fu_er— AutoMap und seiner Zielsetzung.
autonomes-fahren-in-der-stadt-ermoeglichen

8 Mobilithek-Eintrag AutoMap Datenplattform / Metadaten https://mobilithek.info/offers/ Metadaten- und
982968630136184832 Datensatzbeschreibung zum Projekt
AutoMap auf der Mobilithek-Plattform.
9 Projektbericht / ReNaTe (TIB) Repositorium / Bericht https://oa.tib.eu/renate/items/d175e6ac-bcc3- | Verdffentlichung des Projektberichts
467d-93d8-58d042900e08 bzw. Erfolgskontrollberichts im
Repositorium ReNaTe der TIB.

10 Projektsteckbrief daten.plus Projektsteckbrief https://daten.plus/projekte/auto-map Offentlicher Projektsteckbrief des
mFUND-Projekts AutoMap auf
daten.plus.

11 Wissenschaftliche Publikation (ISPRS Publikation https://doi.org/10.5194/isprs-annals-X- Offentlich zuganglicher

Annals, 2025) §-2025-915-2025 wissenschaftlicher Beitrag mit Bezug zu
den Methoden und Ergebnissen des
Projekts AutoMap.

Hinweis: Die Linksammlung bildet den aktuellen 6ffentlich sichtbaren Stand der Offentlichkeitsarbeit ab. Weitere Links, insbesondere zu zuséatzlichen Datenséatzen,
Veroffentlichungen oder einer Abschlussveranstaltung, kdnnen nach Veréffentlichung erganzt werden.

Mit freundlichen Gri3en
PD Dr.-Ing. Hamza Alkhatib
Geodatisches Institut, Leibniz Universitat Hannover
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